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Magnetické plovakové spinace fady IMN funguji na principu spinani reed kontakt( umisténych ve vodici trubce
plovakového spina¢e pomoci permanentniho magnetu, ktery je umistén v plovaku plovoucim na hladiné kapaliny.

- Pro kontrolu jedné a vice trovni hladiny kapalin v zasobniku.
- Pro fizeni procest pInéni a vyprazdrnovani zasobnik(, signalizaci dosazeni min. a max. hladiny.
Zakéazkovy vyrobek dle specifickych pozadavk( zakaznika.

Integrovany kabel, délka 1 m.
Jina délka dle pozadavku
PTFE, volitelné Silikon

130°C

7

PG 7 (material PP), kryti IP 65
3..6,5mm

100..3500 mm, @16 mm, material PVDF

-30..+125°C
Vertikalni, +15°
1/2”
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NO (spinaci): max.120 W (VA)/250V AC, max. 3A

NC-NO/NC (pfepinaci/rozpinaci): max. 60 W(VA)/230V AC, max.1A
min. 40 mm

Provedeni bez vnitfni vyplné. Dostacujici pro vétsinu aplikaci.
Anti-kondenzagéni efekt vyplné. Vhodné pro aplikace kde dochéazi k velkym teplotnim zménam.
Epoxidova vyplri pro vySSi stuperi izolace.



e

STANOVENI KONFIGURACE PLOVAKOVEHO SPINACE

Stanovte celkovou délku LT s ohledem na vySku zasobniku, misto montaZe a trovné hladin, které maji byt plovakovym spinacem
spinany.

S ohledem na poZadovanou funkci, kterou chcete plovakovym spinacem zajistit, stanovte pocet, umisténi a typ jednotlivych kontakt.
PouZijte tabulku niZe pro stanoveni specifikace.

Kontakty: Stanoveni typu kontaktt (NO-spinaci, NC-rozpinaci, NONC-piepinaci) se provadi v klidovém stavu t.j. bez pfitomnosti plovaku
s magnetem. Pokud napfiklad poZadujete, aby kontakt na dolnim konci splovakového spinace rozepnul kdyz dojde k vyprazdnéni
z&sobniku, zvolte kontakt typu NC.

Smér pohybu (T _¥): Vyznacte smér pohybu plovéaku ke kontaktu (smér pInénf nebo vyprazdiovani), coz umozni pfesnéjsi osazeni
kontaktu do bodu pozadovaného sepnuti.

Elektrické zapojeni: Pokud neni jinak specifikovano interni zapojeni kontaktd, bude provedeno jednostranné spole¢né propojeni vSech
kontakt( plovakového spinace dle schématu nize.

Pocet plovaku: Plovakovy spina¢ je v zadkladnim provedeni osazen jednim plovakem na vodici ty¢i, kterym Ize ovladat dolni a je-li
pozadovan tak i horni kontakt mezi dolnim a hornim dorazovym krouzkem plovaku. Plovakovy spina¢ Ize dle pozadavku osadit
dodateénym pocétem plovakl a kontaktd do maximalniho poétu dle specifikace pro konkrétni typ plovakového spinace.

Pracovni podminky: Ujistéte se, Ze tlak, teplota a hustota kapaliny v zasobniku jsou v souladu s uvedenymi parametry zvoleného typu
plovakového spinace. Pokud si nejste jisti ohledné chemické odolnosti plovakového spinace vaci kapaliné do které jej chcete pouzit,
kontaktujte nas.

Mimo moznosti uvedené v této technické dokumentaci existuji dalSi typy plovakl a rozli¢né zplsoby elektrického zapojeni kontakt(.
Pokud vam nevyhovuji uvedené moznosti, kontaktujte nds se svymi pozadavky.

Pouzijte tuto tabulku pro konfiguraci
NO NC  NONC SO -
mm s Y v Doraz  plovakového spinade a pFiloZte ji k

— - ) poe
objednéavce pfistroje.
L1 Ll
e | b Uyed‘te poliadoyanou }:el!(ovou vestavnou
L2 délku plovakového spinac¢e LT v mm.
L3
H ® Lt L3 Uvedte vzdalenost vS8ech pozadovanych
s kontaktd L1 az L5 v mm. Vyznacte kiizkem
@ ra L4 v pfislusném poli¢ku typ pozadovaného
I kontaktu NO,NC nebo NONC a smér
L5 pohybu plovaku ke kazdému kontaktu.
L1 \ @
LT V p¥ipadé pouziti vice jak jednoho plovaku
@ vyznacte kfizkem ve sloupci “Doraz” mezi
kterymi kontakty m& byt umistén zadrzny
krouzek dorazu plovéaku.

Zakladni elektrické zapojeni V niZe uvedené takulce dale zaskrtnéte
vybrané parametry specifikujici typové
znaceni plovakového spinace.

Typ Vypli Pfiruba Typ plovéku Celkové délka LT Poéet kontaktt Poéet plovaku
£ C1 1 kontakt
£ V1 Standartni £ C2 2 kontakty £ N1 1 plovak

IMNRPPVDF £ V2 Ochrannd £ P04 1/2'G £ F60 FCPFOOM18 L 100..3500 mm £ c3 3kontakty £ N2 2 plovaky

£ V3 Izolaéni £ C4 4 kontakty £ N3 3 plovaky

£ Cc5 5 kontaktu

Pfiklad typového oznaceni: IMN RP PVDF V1 P04 F60 L500 C1 N1

Doporuéeni pro instalaci Doporuéeni pfi instalaci v mistech s turbulentni hladinou

: 5

. :
Je-li je zasobnik z Maximalni Umistéte plovakovy Odstirite plovakovy Instalujte separaéni Pouzijte relé PSIA,
oceli, umistéte pfipustny naklon spina¢ co nejdéle spinag¢ od piepazku pro DSIA se zpozdénim
plovakovy spina¢ ve plovakového od mist S turbulentni hladiny omezeni vinéni pfitahu a odpadu
vzdalenosti nejméné spinace mize byt vyskytem trubkou z hladiny. vystupnho kontaktu.
100 mm od sjeho +15°. turbulentni hladiny. nemagnetické nerez
stén. oceli nebo plastu.
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PRIKLADY INTERNIHO ELEKTRICKEHO ZAPOJENI KONTAKTU
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PFi poZzadavku jiného zapojeni mimo uvedené varianty nas prosim kontaktujte.
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PRIKLADY ZAPOJENI
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BISTABILNI kontakty
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